三相异步电动机安全操作试题

1.电动机是根据电磁感应原理，把机械能转换成电能，输出电能的原动机。 （×）

2.交流电动机按其作用原理又分为同步电动机和异步电动机。 （√）

3.同步电动机所输入的交流电频率与转速之比为恒定值。 （√）

4.三相异步电动机定子的作用是产生旋转磁场 （√）

5.三相异步电动机铭牌上所标的电压值是指电动机在额定运行时定子绕组上应加的相电压。（×） 

6.三相异步电动机铭牌上所标的功率值是指电动机在额定运行时轴上输入的机械功率值。（×）

7.异步电动机的转子电流是有定子旋转磁场感应产生的。 （√）

8.运行中的三相异步电动机缺相时，运行时间过长就有烧毁电动机的可能。 （√）

9.三相异步电动机的转子旋转方向与丁字定子旋转磁场的旋转方向相同。 （√）

10.改变电源的频率可以改变电动机的转数。 （√）

11.想改变三相异步电动机的旋转方向，只要改变进入定子绕组三相电流的相序即可。（√）

12.电动机根据被转换电能的性质不同，电动机分为交流电动机和直流电动机两大类。（√）

13.异步电动机的频率与转速之比是恒定值。 （×）

14.异步电动机的转子铁心由薄硅钢片叠成，是磁路的一部分，也用来安放转子绕组（√）

15.铭牌上所标的功率值是指电动机在额定运行时轴上输出的机械功率值。（√）

16.电动机所谓极限温度，是指电动机绝缘结构中最热点的最高容许温度。（√）

17.绝缘等级是按电动机绕组所用的绝缘材料在使用时容许的极限温度来分级的。（√）

18.电动机铭牌上的IP是防护等级标志符号，数字分别表示电动机防固体和防水能力。（√）

19.用改变转差率调速的方法只适用于鼠笼型异步电动机。（×）

20.三相异步电动机停车制动的方式有两大类，机械制动和电气制动。（√）

21.当电动机容量较大时应采用全压启动。（×）

22.单相串励电动机又称为交直流两用电动机。（√）

23.感应电动机正常工作时的转速略低于同步转速。（√）

24.检查电动机绕组是否有接地现象，应用钳流表进行测量。（×）

25.单相串励电动机既能在直流电源上使用，又能在交流电源上使用，因此又叫通用电动机。（√） 

26.电动机空载转速一般略高于额定转速，过载时转速低于额定转速。（√）

27.额定转矩是指电动机在额定工作状态下，轴上允许输出的转矩值。（√）

28.电动机铭牌上所标的效率就是输出功率与输入功率的比值。（√）

29.三相异步电动机的转子绕组有绕线型与笼型两种。（√）

30.电动机的转速差与同步转速之比定义为异步电动机的转差率。（√）

